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W rozprawie skupiamy sie na estymacji adaptacyjnej funkcji gestosci na d—wymiarowe;
sferze jednostkowej S¢, d > 2, przy wykorzystaniu nowego, sferycznego uktadu framkowego.

Zaczynamy od zebrania informacji dotyczacych klasycznych przestrzeni Sobolewa i Biesowa
na sferze. Potem ujednolicamy i upraszczamy podejscie do estymacji gestosci w L? wyni-
kajace z nieréwnosci Talagranda. Nastepnie podajemy konstrukcje (alternatywna do szeroko
stosowanych needletéw) framki Parsevala w oparciu o metody wprowadzone w Bownik M.,
Dziedziul K. (2015). Smooth Orthogonal Projections on Sphere. Constr. Approx., 41(1), 23-
48. Postugujemy sie przy tym dwoma gtadkimi rzutami ortogonalnymi o dobrych wtasnosciach
lokalizujacych oraz odpowiednimi operatorami stereograficznymi. Uzycie tych operatoréw ma
na celu przedstawienie framek Bownika-Dziedziula w bardziej przystepny sposéb, a przez to
lepiej zrozumiaty dla szerszej grupy specjalistéw.

Ostatecznie, wykorzystujac skonstruowana framke, podajemy charakteryzacje przestrzeni
Biesowa B;,W(Sd) przez wspétczynniki, okreslamy estymator framkowy oraz pokazujemy, ze
osigga on optymalne tempo zbieznosci na klasach funkcji zdefiniowanych w kategoriach prze-
strzeni Biesowa bez znajomosci parametréw modelu, czyli ze jest on tzw. estymatorem adap-

tacyjny.
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